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Departamentul Magini si Echipamente Industriale

Concursul National de Robotica ROBOTX 2024

Regulament Etapa I - Traseul de viteza

. NOTIUNI GENERALE

Concursul National de Roboticdi ROBOTX 2024, organizat de catre Facultatea de Inginerie a
Universitatii ,,Lucian Blaga” din Sibiu se adreseazd tuturor studentilor si elevilor pasionati de
roboticd, cu varsta minima de 14 ani. La proba de Line Follower pot participa echipe formate din
maxim 4 studenti/elevi, fiind obligatoriu sa existe un conducdtor al echipei.

Obiectivul acestui concurs constd in terminarea, intr-un timp cat mai scurt, a traseului pus la
dispozitie in ziua competitiei. Fiecare echipa are la dispozitie 2 Incercari (manse) in care poate
parcurge traseul, fiind luata In considerare aceea care are timpul cel mai bun.

Plecarea se va face la semnalul arbitrului, iar proba se termind in momentul in care robotul a trecut
linia de sosire. Clasamentul se va face in ordine crescatoare dupa cel mai bun timp al fiecarei echipe,
castigator fiind robotul care a terminat traseul in cel mai scurt timp si fara penalitati.

CERINTE GENERALE
2.1. Dimensiunile si greutatea robotului

Dimensiunea maxima admisa a robotului este de 200 x 200 x 200 mm, masa maxima fiind de 2 kg.
In timpul etapei de omologare arbitrii vor verifica daca robotul se Incadreaza in limitele impuse.
Orice nerespectare a acestor restrictii va atrage dupa sine descalificarea din competitie.

2.2. Procesul de omologare a robotului

Fiecare robot trebuie sd treacd de proba de omologare desfasuratd in ziua competitiei Tnaintea
concursului. Aceasta etapa este necesara pentru a putea participa la concurs.

Procesul de omologare consta in:

- Verificarea dimensiunilor robotului;

- Verificarea aderentei rotilor (acestea nu trebuie sa tina o foaie A4 lipitd de ele pentru mai
mult de 3 secunde);

- Verificarea componentelor robotului.

Orice robot care respectd cerintele impuse anterior are permisiunea de a intra in competitie.
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Participantii vor primi un numar pe care sunt obligati sa il lipeasca pe suprafata robotului, intr-o
zona vizibila. Acesta va folosi la notarea robotului.

Fiecare echipd va primi din partea organizatorului minimul necesar de componente (senzor,
placa de dezvoltare cu microcontroler, motoare, roti, acumulator), singura cerintd impusa fiind
aceea de conceptie a arhitecturii platformei. Este interzisd utilizarea robotilor obtinuti prin
modificarea unor produse comerciale de acelasi tip.

Atentie! Robotii trebuie sd fie asamblari demontabile! Este interzisd folosirea siliconului sau a
altor materiale asemandtoare pentru a asambla componentele!

2.3. Robot autonom

Robotul trebuie sa fie complet autonom pe toata durata probei. Dupa asezarea robotului la linia
de start §i pornirea acestuia, participantii nu au voie sd interactioneze sau sd controleze extern
robotul pana la finalul probei.

2.4. Cronometrarea

Cronometrarea fiecarei Incercari se va face de catre un sistem autonom de porti sau de catre
arbitri cu ajutorul unui cronometru in functie de decizia organizatorilor. In oricare dintre cazuri
startul va fi dat de catre unul dintre arbitri.

Timpul se va contoriza din momentul in care robotul trece prin dreptul liniei de start pana cand
acesta va ajunge la linia de sosire. Se considera ca robotul a trecut linia de sosire in momentul in
care partea cea mai din fatd a robotului trece de aceasta linie.

Timpul furnizat de arbitri reprezinta timpul final.

2.5. Traseul

Echipa va programa robotul pentru a urmdri un traseu format din linii drepte, arce cu raza
minimd de 100 mm si fard intersectii. Traseul este marcat cu banda neagra pe o suprafatd alba si
are latimea de 15 mm. Distanta minima dintre doud linii alaturate ale traseului este de 200 mm.
Robotul trebuie sa parcurgad circuitul de la linia de START pana la linia de SOSIRE, in mod
autonom §i sa nu se abata de la traseu.

2.6. Punctajul

Echipele vor fi punctate in functie de timpul obtinut si de penalizari. Echipa care realizeaza cel
mai bun timp, din cele 2 manse ale probei, va obtine punctajul maxim de 100 de puncte (din
care se vor scadea eventualele penalizari), iar timpul realizat va fi considerat timpul de referinta
(t,). Celelalte echipe vor obtine un punctaj proportional cu timpul realizat, calculat pentru
fiecare mansa cu relatia:
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Pni = (tr/tni) -100
unde : t, — timp de referintd (cel mai bun timp realizat de o echipa, in cele 2 manse);
t,; — timpul realizat de echipa ,,n” in mansa ,,i=1/2";
Pni— punctajul aferent timpului obtinut de echipa ,,n” in mansa ,,i=1/2".

La punctajul obtinut in urma timpului realizat se aplica penalizarile corespunzatoare evolutiei
din mansa respectiva.

2.7. Penalizari

Daca robotul paraseste traseul/linia, echipa va fi penalizatd cu ,,n” secunde si trebuie sd
intervind pentru a repozitiona robotul pe linie, in locul in care acesta a iesit de pe traseu.

Orice alta interventie asupra robotului va fi penalizatd cu ,,n” secunde.
O echipa poate interveni asupra robotului de maxim 3 ori pe parcursul unei manse.

La a patra interventie, timpul de parcurgere a traseului, in mansa respectivd, nu este luat in
considerare, iar punctajul este 0.

Numarul de secunde de penalizare ,,n” se va anunta de catre organizatori in cadrul sedintei
dinaintea procesului de omologare si va depinde de lungimea si complexitatea traseului.

Daca in urma contorizarii penalitdtilor va rezulta o valoare negativa, atunci punctajul acordat
echipei pentru aceasta proba va fi 0.

3. DESFASURAREA CONCURSULUI

Inainte de Inceperea concursului propriu-zis, fiecare echipd trebuie sa isi omologheze robotul
pentru a putea participa.

Din momentul in care robotul este omologat si pana la Inceperea efectiva a concursului, echipa
participanta poate sa 1si testeze robotul pe traseul pus la dispozitie In ziua competitiei.

Ordinea de intrare in concurs este stabilitd prin tragere la sorti in cadrul sedintei de omologare.
Procesul este condus de echipa de arbitri. Fiecare echipd va parcurge cate o mansa in ordinea
stabilitad de organizator. Mansa a doua se va desfasura in aceeasi ordine, pauza intre manse fiind
de aproximativ 20 de minute.
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